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Consiste de una fuente de luz (LED) y un detector de luz 
(fototransistor)

Modulación de señal para minimizar condiciones de iluminación 
ambiental

Varios modelos: 
12-30V DC, 24-240V AC, power Output: TTL 5V, Solid-state relay, 

etc.
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Modos de OperaciModos de Operacióónn

• Barrera de Luz:
– rango amplio (20m)
– El Alineamiento es  crítico

• Retro-reflectivo (Réflex)
– Rango 1-3m
– Popular y barato

•Reflectivo Difuso
– Rango 12-300mm
– barato y fácil de usar
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En los detectores de barrera, el objeto se 
interpone entre el emisor del haz luminoso y el 
receptor. Si la luz no llega al receptor se 
produce la acción de conmutación.
El emisor suele ser una lámpara ayudada por 
un difusor luminoso, de tal forma que el haz de 
luz se direcciona.

Célula fotoeléctrica de barreraCCéélula fotoellula fotoelééctrica de barreractrica de barrera

RéflexRRééflexflex

Los detectores se denominan réflex, cuando 
el emisor del haz luminoso y el receptor, 
están en la misma ubicación y el elemento 
contrario es un reflector o catadióptrico.
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En los detectores difusores, un objeto cualquiera realiza la función de reflector. 
El emisor y receptor están en el mismo espacio. No permiten que la distancia 
sea elevada.
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Reflectivo DifusoReflectivoReflectivo DifusoDifuso

Cuando usar un sensor de proximidad OpticosCuando usar un sensor de proximidad Cuando usar un sensor de proximidad OpticosOpticos

• ProsPros
– Sin contacto, sin partes móviles,pequeño.
– conmutación rápida, interruptor sin rebote.
– Insensitivo a  vibración y golpes
– Hay muchas configuraciones posibles

• ContrasContras
– siempre es requerido alineamiento
– pueden ser cegados por condiciones de iluminación ambiental ( por 

ejemplo en soldado)
– Requiere ambiente limpio ,libre de polvo y agua.
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Luz ModuladaLuz ModuladaLuz Modulada
• El uso de luz modulada incrementa el rango de sensado y además 

reduce el efecto de la luz ambiental.
• La luz modulada es pulsada a una frecuencia entre 5 y 30Khz. Esto 

permite al sensor distinguir la luz modulada de la luz ambiental.
• Las fuentes de luz usadas por estos sensores  dentro del espectro 

de luz caen entre el verde visible  al infrarrojo invisible.
• Como fuente de luz se usan típicamente diodos emisores de luz 

(LED)
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Célula fotoeléctrica de seguridad

Sensores Fotoeléctricos
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Reflectores Reflectores Reflectores 

• Los reflectores se compran por 
separado del sensor.

• Viene en varios tamaños y pueden 
ser redondos, rectangulares o cinta 
reflectiva.

• La distancia de sensado es 
específica de un reflector particular   

• Los reflectores de cinta no se 
deben usar con sensores 
retroreflectivos polarizados
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Sensores de fibras ópticasSensores de fibras Sensores de fibras óópticaspticas
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Usan fibras ópticas incrustados en el frente del transmisor y   
receptor para extender el ojo del sensor.

Los cables ópticos son pequeños, flexibles y pueden ser usados para 
sensar en lugares de difícil acceso.
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Zonas de conmutación de los sensores 
fotoeléctrico

Zonas de conmutaciZonas de conmutacióón de los sensores n de los sensores 
fotoelfotoelééctricoctrico
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La zona de conmutación de un sensor fotoeléctrico está basada en 
el patrón y diámetro del haz de la luz del emisor del sensor.

El receptor operará cuando el objeto entra a esta área.

Con supresión de fondo
Sin supresión de fondo

Se usa la supresión del fondo cuando el 
límite superior del sensor se reduce. La 
supresión de fondo disminuye la 
probabilidad de un disparo en falso por el 
reflejo  del fondo. 

Ejemplos de Aplicación de los sensores 
Opto-electrónicos

Ejemplos de AplicaciEjemplos de Aplicacióón de los sensores n de los sensores 
OptoOpto--electrelectróónicosnicos
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Verificación de 
objetos en botellas 
claras

Conteo de latas

Conteo de cartones

Flujo de pallets
transportando 
botellas

Conteo de botellas

Lavado de carros


